%

Minidenie e Bol

jme‘#m u’mmmr/ g:;:: %

i Calculo Avanzado
Plan 2023 (Ordenanza 1901)
Datos administrativos de Ia asignatura
Departamento: Ingenieria Mecanica ‘Carrera ringenieria Mecanica
Asignatura: Calculo Avanzado
Nivel de la carrera 3ero ,Duracién lAnuar
Bloque curricular: Ciencias Basicas de la Ingenieria
Carga horaria presencial |3 horas Carga Horaria total: [72 horas
ﬁmanal:
Programa analitico, Unidades tematicas

1. Introduccién a la variable compleja. Funciones de variable compleja. Limite,
continuidad de funciones de variable compleja. Diferenciabilidad y funciones
analiticas. Integracién en el campo complejo. Series de Taylor y de Laurent. Teorema
del residuo. Resolucién de integrales reales. (RA 1.)

2. Transformada de Fourier y serie de Fourier. Transformada de Fourier. Serie de
Fourier. Problemas de Contorno. (RA 3)

3. Transformada de Laplace. Transformada de Laplace. Transformada inversa.
Transformacién de problemas con condiciones iniciales. (RA 2)

4. Errores en el célculo numérico. Errores inherente, de redondeo y de truncamiento.
Error absoluto, relativo y porcentual. Calculo de las cotas de errores. Problema
directo y problema inverso. (RA 4)

5. Célculo de raices: soluciones de ecuaciones de una variable. Método de Biseccién.
Método de Punto Fijo. Método de Newton. Convergencia acelerada. (RA 4)

6. Normas de vectores y matrices. Definicién de la norma vectorial. Norma euclidiana.
Norma /1 e infinito_Interpretacién geométrica de las normas vectoriales. Definicion de
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Householder. (RA 4.) N

8. Resolucién de sistemas de ecuaciones lineales. Numero de condicion. Resolucién
por métodos directos (LU o Crout, LDLT , Cholesky). Métodos de minimizacion
(relajacion en una variable, descenso de méaxima pendiente, descenso conjugado).
Resolucion por métodos iterativos (Jacobi, Gauss-Seidel, Relajacion, SOR). (RA 4)

9. Aproximacién discreta y continua por el método de los minimos cuadrados.
Determinacion de las ecuaciones normales para el caso de una aproximacion a una
nube de puntos. Resolucién del problema a través de ecuaciones normales usando
una técnica de Cholesky. (RA4)

10. Resolucién de problemas de valor inicial. Condicion de solucién Unica. Método de
Taylor de orden superior. Método de Euler. Método de Euler Mejorado. Método de
Runge-Kutta de Segundo Orden. Método de Runge-Kutta de Cuarto Orden. Técnica
de paso adaptativo (Runge-Kutta-Fehlberg). Ecuaciones de orden superior y sistemas
de ecuaciones diferenciales. (RAS.)

11. Resolucién de problemas de contorno. Condicién de solucién tnica. Conversion de
un problema de contorno a uno equivalente de valor inicial. Expresion aproximada de
la derivada primera y segunda. Resolucion de ecuaciones ordinarias con valor de
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Ecuacién diferencial parabdlica. Esquema
uacion diferencial hiperboélica. (RA5)

’ 2

H=| et VN e
A }?ﬁf Jal] MAT " DIRECTORA
&\ F /3 DIRECCION ACADEMIGA 7
By v
Joom® i ) Ing. gx;;xe Fernandez
PEN——ass Irector Dpto. Ing. Mecanica



